VYUZITI REKURENTNI KVANTIFIKACNI ANALYZY (RQA) PRO

INTERPRETACI OCNiICH POHYBU PRI CTENi STATICKYCH MAP

Bakalarska prace

Cile prace

e Porovnat metriky ROA ve tfech scéndrich (experti vs. novacci,

legenda vs. mapové pole, vyvoj metrik pocas experimentu).
Viytvorit interaktivni open-source nastroj

v prostredi Google Colab pomoci Python skriptu.
Zhodnotit vyuZitelnost ROA

v kontextu eye-trackingu a ¢teni map.

Navrhnout doporuceni pro budouci vyzkumniky

k budouci aplikaci RQA v kognitivni kartografii.

Metody

Vypocetni ramec v Pythonu

Cely analyticky postup byl naprogramovan v Google Colab.
Nastroj automaticky filtruje outliery (pomoci IQR), pocita fovealni
radius pro zorny Uhel na monitoru a generuje grafické vystupy.
Nastroj je navrzen s uZivatelskym rozhranim tak, aby jej mohli
pouZivat i neprogramatori.

Metriky RQA

Prace vyuziva tfi stézejni metriky:

Recurrence Rate (RR): Hodnoti celkovou miru
navratnosti pohledu do stejnych mist.
Determinismus (DET): Ukazuje miru systematicnosti
a opakujicich se sekvenci.

Laminarita (LAM): Indikuje stabilitu pohledu a lokalni
kognitivni zatéz.

Postup zpracovani

Narativni reserse
tématu z rliznych obor(

Tvorba skriptu pro
aplikaci RQA

Realizace vytycenych

Recurrence plot (RP) i

Zakladem celé RQA je Recurrence plot:
Prehledna matice viech fixaci, provedenych v
jednom mérenim jednim respondentem.

Porad fixace (j)

Samotny bod v grafu oznacuje rekurenci = 2 .
rtizné fixace provedené na stejném misté stimulu. ..
Horizontalni a vertikalni linie tvofi LAM, °
diagonalni DET. Samotny RR je podil fixaci, které
jsou rekurentni v{i¢i vsem provedenym.
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Worm-plot jakoZto vizualizacni nastroj RRQA
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Formulace doporuceni

Interpretace vysledkd oro budouct vyzkumniky

scénard

Dopsani textu prace

Dosazené vysledky

Analyza byla provedena ve tfech hlavnich a dvou dopliikovych scénarich. Ukézalo se, Ze volba vypocetniho
pristupu (AOI vs. XY) ma na vysledky znacny vliv. Z analyzy vyplynulo, ze metricky XY pristup je objektivnéjsi,
nebot’ na rozdil od AOI pristupu nenadhodnocuje velké plochy mapového pole a respektuje fyzikalni limity
lidského zraku.

Experti vs. Novacci
Prekvapivym zjisténim bylo, Ze globalni profily expert( a novacki se statisticky vyznamné nelisily. Charakter
Ukolu experimentu si u obou skupin vynutil z hlediska metrik prakticky identicky, rigidni algoritmus ctent,

ktery nedal prostor pro projeveni expertnich strategii.

Running RQA
Sledovani vyvoje metrik v ¢ase (pomoci Heatmap Strip(i a Worm Ploti) bylo nejvétsim prinosem. Uspé&né se

podarilo lokalizovat tzv. fazové prechody (aha-momenty) — okamziky, kdy uZivatel prechazi od chaotické

orientace k systematické strategii (strmy nardst determinismu).

Zavér a prinos prace

pfinos p
Bakalarska prace potvrdila, Ze RQA je potencialné silnym nastrojem pro pochopeni interakce mezi ¢lovékem
amapou, nicméné vyZaduje podstatnd metodologicka pravidla a spravnou interpretaci (filtrace outlierd,
specificky design experimentu).
Cennym prinosem je sestaveny, volné dostupny open-source skript v prostfedi Google Colab. Tento ramec
prekonava technickou bariéru nelinedrni dynamiky a nabizi ¢astecné feSeni pro budouci eye-trackingové

experimenty v kartografii.
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