TVORBA NAVIGACNI APLIKACE PRO POTREBY
LETECKEHO FOTOGRAMMETRICKEHO SNIMKOVANI

bakalarska prace

Cile bakalarské prace

Cilem bakalarské prace je sestavit funkeni aplikaci
pro leteckou navigaci vyuzitelnou v oblasti leteckého
snimkovani. Aplikace bude naprogramovana

pro prostredi Android a bude splfiovat zakladni
pozadavky potrebné v oblasti fotogrammetrického
leteckého snimkovani. Mezi zakladni funkcionalitu
patfi zejména zobrazeni aktualni polohy letadla,
vyznacené a prepinatelné letoveé osy, zobrazeni
rychlosti, vySky a pri¢né vzdalenosti od letové osy.
Student bude soucasné reSit propojeni GPS zarizeni
s Android zafizenim, at uz pomoci bezdratovych
technologii, nebo pomoci pevného kabelového spojeni.

Vysledky bakalarské prace

Byla vytvorena aplikace Aerial survey navigation s témito funkcemi:

* sprava a import letovych plan{ pro navigaci,

+ zobrazeni aktualni polohy a sméru k cili,
* zobrazeni pfehledu letovych os,
* zobrazeni letové osy,

* zobrazeni doplnujicich informaci k letové ose: .

+ prodlouzené osy (tzv. Endless axis),

* linie maximalni pripustné tolerance (tzv. Tolerance lines), °

* kFivky k otaceni letadla,
* navigace podél letovych os,

Lipens!

* rucni a automatické prepinani letovych os,

* zména sméru letoveé osy,

« zobrazeni letovych dat a Udajl z GPS prijimace k navigaci,
« zaznam trasy a export do *.gpx souboru,

grafické méfritko,

* moznost prace off-line,

moZnost pfizplsobeni vzhledu a funkcnosti aplikace,

* zobrazeni napovédy a popisu aplikace,

* moZnost pfipojeni riznych GPS moduld.

Aerial survey navigation

< Aerial survey navigation
Example flight
let nad olomouci
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For new project click on the + icon and load a CSV file in this format
axis_name,start_lat,start_lon,end_lat,end_lon,tolerance in m
(tolerance is optional) for example
first axe,49.77612,18.1699,49.77651,18.16813,58.3
For delete - long click on the item
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